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Datos del Observatorio de favalambre

Usando el T250 del Observatorio Astrofisico de Javalambre (OAJ) se va a realizar un
. survey de 8000 grados cuadrades en un sistema de 42 filtras de ~100-120A y 2 filtros
anchos. La cdmara con la que se va a realizar este survey contiene un mosaico de 14
CCDs para ciencia [Fig.1], cada uho de ellos viendo el cielo a través de un filtro
distinto. Los CCDs a usar son de 9.2kx9:2k pixeles de 10 micras, Jo que & una
resolucién de. 0.23"/pix. Cada Imagen producida por uno de étos CCDs se
almac;enara en formato FITS ocupando ~162.0MB.

Considerando el tamano de pixel el survey total equivale a 2.0Tpix (~3.6TBytes en
formato 16bits). Como en cada posicion del survey se van a tomar 5 exposiciones
individuales, los datos sin procesar en el sistema de 42 filtros ocupardn ~770 TBytes.
También hay que tener en cuenta el espacio necesario para albergar los datos de
calibracion.

Usando*el T80 se realizara, durante los 2 primeros anos de ope’racién, un survey de
8000 grados#cuadrados en 14 filtros intermedios para hacer la calibracién del JPAS&E|
telescoplo de 80cm estara equipado con una camara con un CCD similar a los de la
camara del T250. Con una resolucién de 0.56' '/pix los datos originales de este survey
ocuparan ~ 43 TBytes. Un resumen de los datos relacionados con el survey JPAS que
van a obtenerse durante los prlmeros anos de operacion de los telescopios del OA]
puede verse en la tabla [Tab.1]
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Imagenes de
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Unidad*dé procesado de datos

Hardware.de almacenamiento ,
Los datos sin procesar obtenidos en los primeros 4 anos de operacion del OA] seran
de ~1.0PBytes. Los requerlmlentos de hardware para almacenamiento pueden
identificarse en la [Tab.1]. En la‘Unidad de Procesado y Anélisis de Datos-(UPAD) se
dispondra la infraestructura necesaria para poder almacenar una copia operativa de
los datos sin procesar e imagenes combinadas de calibracion (bias, .flatfields,
patrones del fringing). De momento la solucién de copia de segufidad serd usando
una matriz de discos extraibles en el observatorio y otra en la s
datos de cada noche de observacion se descargaran inmediatamente a la UPAD tras
un prlmer analisis de integridad*y clasificacion en el observatorlo Para la descarga
de los datos existird una conexién mediante antenas unldlreccmnales En el
observatorio babra un sistema que permitirda almacenar hasta 1 mes de
observaciones . - .. "

El almacenamiento de las imagenes individuales reducidas e imagenes intérmedias*

no esta previsto salvo en las fases iniciales de verificacion del sistema de reduccion.
En cuanto.a las imagenes combinadas, solo estd previsto el almacenamiento de la
Gltima Versién. En cada versién de las reducciones se almacenaran las |magenes de
calibracion (bias, flat, patrones de fringes), las mascaras, y catalogos, tanto para
imagenes individuales como finales. Estimamos que los catalogos y mascaras
asociados a las imagenes individuales ocupan ~1% de lo que ocupan las imagenes
individuales, miefras que su obtencién supone un costo computacional importante:
Durante el procesamiento de las |magenes individuales deben almacenarse todas las
otrauones e indentificaciones de las versiones del software para permitir recuperar
lasS imagenes procesadas desde los datos originales e |magenes de calibracion.
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Hardware @e procesamiento
" :

Una vez se han recibido en la UPAD los datos de una noche se lanzara
automaticamente la reduccion de los mismos. Es un requerimiento que los datos
sean procesados durante el tiempo diurno para alimentar las bases de datos y
actualizar los apuntados para la noche siguiente. Hemos hecho una estimacién del
tiempo que se requiere para la correccidon de los efectos instrumentales. En el caso.
de los filtros azules es mas restrictiva dado el mayor niumero de imdagenes
.recogidas:

* Los pasos estandar de reduccién requieren al menos 3 operaciones por pixel, en
una buena noche de 10 horas con tiempos-de exposicion < 60seg podemos obtener
~500 imagenes de ciencia. Una velocidad de acceso a disco 150MB/s conllevaria
~2.2 horas de.acceso a disco.

* Generar los catalogos para las imagenes |nd|V|duaIes usando Sextractor (Bertin &
Arnouts, 1996) (~2Mpixel/s em un nucleo de 2GHz) llevaria a unas 15 h de
procesamiento. :
* Generar las mascaras de’rayos cosmicos con|L.A.Cosmic/IRAF (van Dokkum,
2001), (0.1Mpixel/s'.en 2GHz) = 150 h. =

En el caso de la camara del T250 se obtendran |14 imagenes en filtros distintos
procedentes del mosaico de detectores. Debido 34 que la correcciones a aplicar
sobre las imagenes son diferentes para cada CCD, la reduccion d& cada CCD se
hara en una maquina distinta. El sistema de discos de cada maquina de reduccion
sera usado a modo de espacio de trabajo temporal con lo que pueden configurarse
en un RAIDO. El numero de prgcesadores y RAM de cada maguina se escalara para

reducir |les tiempos de ejecuci@m anteriores a unas 10 horas. .

Software de procesado de datos

Los objetiyos para el software de tratamiento de datos son los siguientes:
* Validar la integridad de los datos y clasificar automaticamente las imagenes del
T80 y T250 y proceder con la reduccion de los datos.
* Corregir los efectos instrumentales de Ios CCDs
* Calibrar la astrometria*y fotometria de las INEEEESRIC I NEIES
« Validar las imagenes individuales con los requerimientos necesarlos para eI
survey.
« El sistema, tras el procesamiento de los® datos de cada noche, debe actualizar
‘una base de datos con el estado del survey. Esto se usara para identificar los
‘apuntados de los telescoploS para las siguientes noches.
* Combinar las imagehes individuales de una zona de cielo determinada y generar
el mapa de pesos asociado. ;
* Extraer los catalogos de objetos. « .
* Verificar periodicamente |a* calibracion ‘de las imagenes y en caso necesario
recalibrar los datos para mejorar la homogeneidad de los*puntos cero dentro del
survey. .

L
Dado que "el sistema debe trabajar de manera automatlca y que las imagenes
Individuales corregidas no van a almacenarse, son requerlmlentos al sistema:
% Debe producir. logs y figuras que serdn archivados en bases de datos vy
presentados en formato web, lo que permitira una facil validacion del proceso de
reduccién: calidad fotométrica, astrometrla validacion de las imagenes. Asi como

. visualizar el grado de completitud del survey.

 Debe permitir trazar las imadenes individuales y de calibracién (bias, darks,
flatfields, fringing), los offset y factores de escala que se han formado parte del
proceso de reduccion para la obtencion de una imagen combinada final. Para ello
las operaciones sobre las |magenes individuales originales y la direcciones a las
imagenes de calibracién deben almacenarse en una base de datos.

La figura [Fig. 2] muestra un esguema con las distiqtas partes del sistema de
.

tratamiento de datos descritas arriba.
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